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Motvekt pa Polaric Tracker

Bakgrunn

For en tid siden ble vi (Tromsggruppa) tipset av Tom
Rune, LA9CKA, om at de benyttet “motvekt” pa Polaric
Tracker i Vestfold med godt resultat.

En test i Midt-Troms i vinter ble gjennomfgrt med to
sngscootere som kjgrte samlet pa fjellet i Malangen (se
sporingskart).

De benyttet to Polaric Trackere. Den ene hadde
motvekt, den andre hadde ikke motvekt. Forskjellen
var oppsiktsvekkende til fordel for trackeren som
hadde motvekt.

Dette ga inspirasjon til en grundig undersgkelse som
Kjell, LA2NI, i Troms@gruppa nettop har gjennomfgrt.
Se utskrifter av Scmidt-diagrammene lenger bak i
presentasjonen.
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Test fra sngscooter — Polaric Tracker med motvekt.
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Test fra sn@gscooter — Polaric Tracker — uten motvekt
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Montering av motvekt pa Polaric Tracker

Det er en enkel operasjon @ montere en motvekt. Du trenger en kabelsko som har 6
millimeter hull (diameter). Kabelskoen klemmes pa en kabelstubb pa 49 cm . Det er
en fordel a benytte en relativt solid ledning med teflonisolasjon, men ikke
ngdvendig. Vanlig 0,75-1,5 mm kan brukes. Kabelskoen tres nedover SMA-kontakten

og sikres nar antennen skrus pa plass. Det er laget et 90° bend pa kabelskoen.
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Polaric Tracker med motvekt




Kjell, LA2NI, har gjort
en grundig analyse av
trackeren med og

uten motvekt.

De f@lgende figurene viser
méilinger péi Polaric Tracker
med en nettverksanalysator:
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22.09.2012 11:59.30  Tracker uten motvekt

Tracker uten motvekt
Grgnn farge viser VSWR
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22.09.2012 120031 Tracker uten matvekt handhalt

Tracker uten motvekt, handholdt
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220920012 120205 Tracker motwekt
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Tracker med motvekt, handholdt

22.09.2012 120324  Tracker med motvekt handholdt
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Tracker med motvekt, 49 cm, handholdt
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Konklusjon:

Erfaringene fra
leteaksjon i den
senere tid har vist en

Vesentlig forbedring

av sporing i omrader
med marginal

dekning
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